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2.1. Tworzenie schematów kinematycznych mechanizmów
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2.5. Klasyfikacja mechanizmów
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2.5.4. Pewne zastosowania mechanizmów
          przestrzennych
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3.2.5. Metody numeryczne analizy mechanizmów

3.3. Analiza kinematyczna mechanizmów przestrzennych
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3.4. Pytania
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4.1.1. Synteza mechanizmów krzywkowych
C�,��������������%�������=�
<��	�=@�����������
<
4.1.3. Analiza kinematyczna mechanizmów krzywkowych
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4.3. Mechanizmy obiegowe
4.4. Pytania
DYNAMIKA MECHANIZMÓW I MASZYN......................................
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5.1.2. Reakcje w parach kinematycznych
(�,���������������A*	
���	���%	��A��������B
	������
��������?����������A*	
���	������
D	�kinematycznych
             w mechanizmach
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5.3.1. Tworzenie modelu dynamicznego mechanizmu,
          zasady redukcj	�%	��H=�=���@��%	�I�	�=�%

������������������������H=�=���@��=�%���
<�A��������B
	I
��������������������������=�
<��	�=�
<��?��%�	
<

(���������������������
D	�%	��	�=�=���@��%	�������=�%
����������	�=�=���@��=�%���
<�A��������B
	
5.3.3. Równanie ruchu mechanizmu
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5.4. Analiza kinetostatyczna mechanizmów przestrzennych
5.5. Pytania
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